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Mise en Service BM76G
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Partie 1 : Installation logiciel MCG-P

1 Brancher machine

Alimenter la machine en
positionnant le bouton
alimentation sur 1 \

2 Allumer PC > sélection EN

3 Ouvrir porte coté Ordinateur

4 Connecter clef USB
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5 Fermer programme MCG-P :

e Clique sur la croix rouge
en haut a droite

e Renseigner le code
machine : 057048 ou
048048 ou 057057

e Confirmer la fermeture du
programme
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6 Faire apparaitre la barre de tache,
pour cela, faire glisser le doigt du
bas vers le haut

Ouvrir le panneau de
configuration

7 Cliquer sur Désinstaller un
programme

@O REDMINOTE 8
OO Al QUAD CAMERA

‘é" de configuration »

Ajuster les parametres de | ordinateur

le votre ordinate ur
nateu " -

idre des probléme
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8 Désinstaller MCG-P en suivant les
indications

9 Faire glisser le Setup de
I’ancienne version du programme
dans la corbeille

Corbeille

10 | Ouvrir la clef USB
Ouvrir le dossier BM76G
Programme MCG-P

| rutuetlie Recto Theo ROUIA
= MMutuelle Verso Theo ROUIA
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11 | Faire glisser le Setup V1.0.41 sur
le Bureau.

MHEOROUIA (D) » BM76G Programme 16-10-20

Rl

w

Installer ~

18 MCG-P_Setup v1.0.41

ements re

argement:

neques,

Jre

12 | Lancer le Setup = Tout confirmer

Assistant Ins ectionner jo
tant Instatlation de MGG tle dossier dinstallation

Une fois I'installation terminée, le
logo MCG-P doit s’afficher sur le
bureau

<. Voulez wous airoriser ln

n * g

Eg & m £diteut inconnu a apporter
ordinateur 2

Corbeille

ot

Pylon Viewer
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13

Ejecter la clef USB

14

Penser a récupérer la clef USB, ne pas lI'oublier sur le PC !

Partie 2 : Injection du Firmware Machine Expert dans I'automate

1.

Connecter le cable
USB-Micro USB a
I’ordinateur puis a
I'automate
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2. | Ouvrir le logiciel
Controller Assistant et
sélectionner la
fonction : Mettre a
jour le micro logiciel

Assistant de controleur

Un outil simple permettant de
gérer le micrologiciel et les
mages des controleurs Machine
Expert

Sélectionnez "Mettre & jour le:
micrologiciel” pour gérer e
micrologiciel du contrdleur en
auelques étapes.

Sélectionnez "Gérer les images”
Sour gérer limage compléte
ncluant le micrologiciel,
‘application et les paramétres.

3. | Sélectionner le type
de contrdleur :
LMCO58 ainsi que la
version du micro
logiciel du contréleur :
Machine Expert V1.2

Controller Assistant

2

Gérer les images

&,

Mettre 3 jour le
micrologiciel..

Z Becugil ] [ Ade

Langue
frangais - French

Sélectionnez le type de
controleur et la version du

micrologiciel. Type de

Mettre a jour le microgiciel (étape 1/4)

contrdleur

M258/LMC058

Controller Assistant

Version du micrologiciel du contrdleur
V5.0.4.11 - Machine Expert V1.2 (LMC ¥

Sélectionner le micrologiciel externe

4. | Cliquer sur « Suivant »
sans apporter de
modification afin de
passer I'étape de
I'adresse IP

m Mettre a jour le microgiciel (étape 2/4)

Mode de
Fixed b

Paramétres de communication
démarrage :

Nom du réseau :

Adresse|P:

asque de sous-réseau :
le :

Passerell

0.0.0.0

1\ Lamodificationdes

Controller Assistant

celle de la post:

Langue
frangais - French

on etles d

<«< Accueil Aide

5. | Sélectionner « Ecrire
sur le contréleur »

m Mettre a jour le microgiciel (étape 3/4)

Controller Assistant

Langue
francais - French v

i

Ecrire dans

<
=8

Ecrire sur le contrdleur.

M258-LMC058/0.0.0.0/V5.04.11/135MB

«< Accueil Aide Fermer
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6. | Actualiser la recherche
en cliquant sur le logo
rafraichir puis
sélectionner le
contréleur a I'aide
d’un double clic, la
ligne doit alors passer

en gras.

Utiliser la liste
déroulante « mode de
connexion » et
sélectionner « Nom du =
nceud ».

Langue :

Controller Assistant frangais -French

m Mettre a jour le mir-_yicig

2)

ProjectName

Sélectionnez un contréleur dans
la liste ou entrez son adresse
irectement

Général | PacDrivel
0 @Ax
Connecti

- 41
Double-ciiquez sur e cortrdleur
dans lalste pour saisir son
adresse automatiquement

Controller
&3 LMCOS58LF42

IP_Address ~ TimeSinceBoot

00h 13m 05s

NodeName
LMCO58LF42 @.

Project Author
Not Available

FW_Version
V4036

Std_Visionnage_greffon_V9... 169.254.190.11

Cliquez sur "Connecter” pour
connecter le contrleur
sélectionné et écrire le
‘micrologiciel sur ce demier.

Mode de connexion :

']Nomdumzud

Nom du nceud :
v! [LMCOSSLFJZ @0080F440DBAD

Connecter

M258-LMC058/0.0.0.0/V5.04.11/135MB

Accueil Aide Fermer

. - . y -
Partie 3 : Injection du programme dans I’automate via le PC
1. Ouvrir Ie programme 0 Std_Visior reffon_V10 Machine Expert Conversion.project” - Machine E
automate (Machine File Edit View Project SystemProject Build Online Debug
R @ v o BBR Y AL 4 AL B I [
Expert va se lancer). h=zd S LR R e
Double cli Devices < %X
ouble cliquer sur =5 Std Visionnage_greffon_Vi0 Machine Expert Convea v A
MyControIIer dans + b- FdtConnections (FDT Connections)
|’a rborescence de = MyController (LMCO58LF42)
h =8 pLC Logic
gauche. 5 ) Application
=2 00_General
[£) Pou_eneral (PrRG)
=-[2) 01_Defauts
[£] Pou_pefauts (PrRG)
=2 02_Afficheur
(2] rou_afficheur (PRG)
=2 02_Gestion Drive BVirtuel_couteau_amenage
+{2) drive1 - amenage
+-1) drive2 - couteau
=) drive3 - barillet
@ gestion_axe_Drive3 (PRG)
£] init_Drive3 (PRG)
+-12) drive4- Virtuel 101
=) 03_Amenage
2. | Cliquer sur le bouton MyCootroer %
de recherche Communication Settings  Applications Files Log  PLCsettings Services ¥ IfOMapping Task Deployment Usersand Groups AccessRights Status
* ALK NN
Une |I gne contr6I eur Co... Controller ProjectName |P_Address ~  TimeSinceBoot NodeName ProjectAuthor FW _Version
N Lse LIK: 10.10.99.125 LMCO58LF42 .. V5.04.11
apparalt.
Double cliquer sur
cette ligne, elle
passe en gras.
3. Cliquer sur I'icone
login sur la barre de -
fonctions en haut de
I’écran.
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4, Un message ] Warning 2
d’avertissement
apparait.

) WARNING
e UNINTENDED EQUIPMENT OPERATION

Appuyer sur Alt et F

simultanément pour
le faire d|5pa raitre. Your program contains direct addressing of your controller inputs
and/or outputs (%IX, %IB, %ZIW, %ZID, %IL, %QX, %QB, “QW, %“QD or
%QL).

Please read and apply the information provided in the Release Notes.

Schneider recommends the use of symbolic addressing for more
flexible application modfication and maintenance.

Failure to follow these instructions can result in death, serious injury or

equipment damage.

If you agree to follow these instructions, press ‘Alt+F'to continue.

[C] Do not show this waming again in this session

5. Cliquer sur « Yes » B warning
afin de valider la
prise de ' \:G:}Nlm CONFIGURATION "START IN

connaissance de

. This application has the controller Start mode configured to "Start in
| ’ avertissement. run”, and will cause it to perpetually start regardless of the previous
state of the controller, and regardless of any previous version of your
application in the controller. You must be certain that this Start mode
will not provoke unintended machine operation or otherwise present a
hazard to personnel or equipment.

Are you sure you wish to continue with this operation ?

| Yes | No
6. Un message d’avertissement peut apparaitre cliquer alors sur « Alt » et « F » simultanément pour passer a I'étape
suivante.
6. | Se connecteren Dikiice Usat Lodon
entrant :

You are currently not authorized to perform this operation on the device. Please enter the name and

« Administrator » password of an user account which has got the sufficient rights.

dans le champ User

Name Device Name: ]MyControlIer (LMCO058LF42)
« Administrator » Device Address: [
dans le champ User Name: IAdministator
Password
Password: [ooooooooooooo
Operation: View
Object: Device”

[ o ]| concel

10
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7.

Attention Etape tres
importante.
Décocher la case

« Hide password ».

Entrer « SFEREBM »
tout en majuscules
dans les deux
champs disponibles
et prendre une
photo de cette
fenétre avant de
cliquer sur OK et
prendre une photo
de numéro de série
sur la machine.

Ce mot de passe sera
définitif pour cette
machine, ces photos
nous permettrons
d’associer le mot de
passe a la machine
en cas de probléme
de connexion plus
tard.

Name:

Password:

Confirm password:

Password strength:

Administrator

ISFEREBM

[SFEREBM

— e

Cancel

Un message apparait, cliquer sur ok pour passer a I'étape suivante.

Cliquer sur « Yes »
afin de passer ce
message
d’avertissement.

create it and proceed with download?

@ Application 'Application’ does not exist on device ‘MyController'. Do you want to

No

Details...

11
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10. | Un « Stop » rouge
apparait en bas de
I’écran.

Cliquer sur «l’icone
« Start » sur la barre
de fonctionnalités en
haut de I'écran.

7
Fle Edt View Project SytemProject Buld Onine Debug Jooks Window Help
A E & - X (MR O L O3 &3 ~ B |3 O3 SelectAll « | Classic . G

Jeces ~ 8 X| [ MyController X
= 1 St Visomage_greffon, V10 Machne Expert Converson. v A || Commurscation setsngs
+ B Fdicomectons (FOT Comectors)

Log  PLCsettngs Servces W [OMappng TaskDeployment Users and Groups AccessRights Stats @ Information

P_Addess  ~ TmeSnceBoot  NodeName Propctuthor  FW_Verson
169.254.190.11 LMCOSSLFA2 .. V50411

(8] Pou_pefauts (PRG)
= D o2 Afichews

[8) pou Afiches PRG)
= (22 02_Gestion Drive Birtuel_couteau_smenage.

* 2 dvel - amenage
+ 1) ave2 - coutey
=12 drive3 - barflet
@) gestion_axe_Drive3 (PRG)
) ntowes pre)
& 2 dves el 101
=12 03_Amenage
@ G Anensge
(2] rou. Amsoae £RG)
+ 0 04.coupe
= 22 05 Sordet
@ ot
[8) POy ttet 05
* 2 06_Prg_Cot_Coupe
123 09 cames
= 12 10_DFB struct_GW._2opk_de_base
22 Came (STRUCT)

@ e oes [ Encnpted commurication

>

Aessages - Total 0 error(s), 87 marming(s), 13 message(s)

tuild ~ [© 0emor(s) [® 63 waming(s) | @ 10 messagels) | X ¥

Description Project Object
® Total alocated memory size for code and data: 1627872 bytes.
© Memory ares 0 contains Memory: sze: 120000 bytes, highest used address: 120000, lerpest contiguous memory Gap: Obytes (0 %)
© Memory area 1 contains Inputs size: 4096 bytes, highest used address: 4096, largest conbiguous memory gap: 0 btes (0 %)
© Memory area 2 contains Outout: ize: 4096 bytes, highest used addess: 4095, lrgest contiguous memory 0a0: D bytes (0 %)
© Memory area 3 contains Retan Data: size: 12768 bytes, highest used address: 202, lrgest contiuous memery gap: 32666 bytes (39 %)
© Memory oata, : 1043 . highest used address: 1627872, largest contiguous memary gap: 8808736 bytes (34 %)
@ Memory area § contains Persistent Data: size: 65536 bytes, highest used address: 80, largest contiguous memory gap: 65456 bytes (99 %)
Buld complete ~ D errors, 63 warmings  ready for donrload!

1] Messages -Total 0 error(z), 87 warming(s), 13 message(s) | ¢

Device user: Administrator Lastbukd: © 0 @ 63

o Program loaded Prosria wehoaped

11. | Dérouler I'onglet

« Online » et
sélectionner la
commande « Create
boot application ».
Patienter le temps
nécessaire.

o Std_Visionnage_greffon_Y10 Machine Expert Conversion.project” - Machine Expert Logic Buildes - Version 1.2.5 (x64) (Administra

File Edt View Project System Project Buid “Online | Debug  Tools Wndow  Help

Ded &« - X MM Logn
& togow Cirl+FB
Devices Creste boot spplicstion <
= ) Saf Vmorviage_greffbn_v0 Machne Expert Converson st o
+ B FiComectons (FOT Cornacsion) Priive Changs
= ) MyControter [cormeched] (MCOSILES2) Seurce upload...
- 5] PLC Logic Seurce download to conmected device
- 3 Apphcation [ren] Compare with target device
= D 00_General
8] POU_General PG Save parameters of achve edior

» 1 01_Defauts Seve patameten; of ol dence:
(2] 20U Defauts (PRG)

Multiple Downlead..
= 2 02_Aficheur

Reset warm
8] Pou Afdchewr PRG) a
= 12 02_Ges0n Drive Bvirtuel_couteau_wmens esek cold
# 2 drivel - amenage Feset ongin
&L drvel - coutens Reset Persutent Vanables
7 & doved - berdet Suspend device status monitoring
A ceston_awe_Drived (PRG) Simulation
\B] mit Drved PRG Security S
* L doved Virtusl 202
» L 03 _Amensge Operatng Mode »
L S v Advanced Configurstion »
() 20U Amsnsgs (PaG)
* 1 04 Coupe

12 | Retourner dans
I'onglet « Online » et
sélectionner

« Logout » pour se
déconnecter.

12
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Partie 4 : Injection des 3 fichiers parametres dans les variateurs associés

1. Brancher le cable
USB-RJ45 au PC
(USB coté PC et
RJ5 sur variateur)
ainsi qu’au
premier

variateur :
Variateur de
I’'amenage (le plus
a droite).

13
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2. | Ouvrir le fichier -
Amenage_14A.
‘a. Crarger depuss Fapoared et comparer
. ’ > o o S PR
Dérouler I'onglet — < _
— O —————
communication e i
et sélectionner e Pr—
Modifier P
connexions / o
Scan. s s R B
4, Cliquer sur
paramétre en M- e
s . Configurati i : ;
haut 3 droite. j onfiguration  Exécution Table d'adresses  Scrutation
Type de connexion
, . [ i reil
Sélectionner dans | Ligne série X
la liste déroulante Pot COM: /7 |COMS v
le port COM dont TSX C USB 485 (COM6)
le nom termine Paramétres de liaison
par USB 485. [ Auoadastation s
Appliquer. Parité Bits d'amét Débit en bauds
O Aucun @ 1bit 19200 V) 3
O Impair O 2bits
co
@ Pair
Mo
Global Mode
Timeot @ RTU @bits)
Nouvelle tentative : ‘ 9 ; v (O ASCII (7 bits)
| OK || Anuer || fopiouer || Ade
(- Déconnecté | | Ensemble de données{ | | | I I

14
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5. Scruter le réseau

Le variateur
apparait.

Fermer la fenétre.

R

t de la scrutation

Série Modbus Modbus Passerelle &

-

Informations sur 'appareil :-
Equipement:

Type d'appareil:

Reference

Version DTM

électionné Série
COM5

Protocole
Comm. Port

Adresse Monopoint

’ Scruter le réseau gy Date et heure de la demiére scrutation 28/10/2020 16:26:29 | Ferme|
6 Dé rou Ie r I'O ngl et H SoMove 2.8 - Driver_Barillet nouveau reducteur rp 9 5 aout 2020.psx
. . Fichier ~ Affichage | Communication | Equipement Outis  Aide
communication iR =21=] ffy Identifier Iapparei
et Sé|eCtI0nner Ia @| 2 &|T, ‘-& Raccorder & un appareil D —
{8 Déconnecter de |'appareil B —— &
A |
com mande‘ J“ ' A J-}; Charger & partir de I'appareil
R acco rd eraun & Transfert dans I'appareil Visualisation Enregistrement Tuning Motion Sequence  Messages de démarrage
a p p are | I gj Enregistrer sur ['appareil et comparer
: ) ? y @1 Charger depuis I'appareil et comparer
Dénominatid s e ] Appliquer |-koealiser-Fapparail-|
Structure Appareil Référence N de série  Numéro FW Version FW Nom du fabricant

Drive LXM32MD18M2 2924052028 P0912.00 V01.26.03 Schneider Electric

Motor BMHO703Tx7Axx 2900601378 BMH SinCos With HiFa

Siot 1 empty

Slot 2 empty

Slot 3 Bus de terrain CANopen (CAN) RJ45 —_ —_ Schneider Electric

. . - = —
7. | Choisir stocker [ Cannast
sur un appareil et
établir la
connexion [ -
()8 [0
——t— —_——
Stocker sur I'appareil Charger depuis I'appareil
et établir la connexion et établir la connexion

8. Les parametres doivent étre enregistrés dans EEPROM.

15
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@O REDMINOTE 8
CO Al QUAD CAMERA

Dérouler I'onglet
connexion et
sélectionner la
commande
Déconnecter de
I"appareil.

10.

Connecter a présent le cable RJ45 sur le variateur de la coupe, ouvrir le fichier Driver_Coupe et répéter les
opérations précédentes.

11.

Connecter a présent le cable RJ45 sur le variateur du barillet, ouvrir le fichier Driver_Tri et répéter les
opérations précédentes.

12.

Eteindre et rallumer la machine.
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